b

| ooo0000OO®

fidepas

Fabricado por: C.A.E., S.L. P. Ubarburu 12 - 20014 San Sebastian - Espafia




v

fidegas

Copyright® 2021 C.A.E., S.L.

Elaborado y aprobado en Revision 2 el 04/2021 por Dpto. Calidad. Consta de 24 paginas.
Toda reproduccion parcial o total de este documento sin la autorizacion previa por
escrito de C.A.E., S.L., esta estrictamente prohibida.

La informacion contenida en este documento no es contractual y estd sujeta a
modificacion sin previo aviso.

C.AE,, S.L. fabricante de FIDEGAS®

Paseo Ubarburu, 12 - 20014 San Sebastian (Espafia)

Tfno. +34 943 463 069 - Fax +34 943 471 159

Mévil +34 636 996 706

Email: cae@fidegas.com



v

fidegas

INDICE
ADVERTENCIAS 4
GARANTIA 4
CONTROL DE CALIDAD 5
MARCADO 5
PRODUCTOS COMPATIBLES 5
1. GENERALIDADES 6
2. FUNCIONAMIENTO 6
2.1. Pulsador de funciones 6
2.2. Indicaciones 7
3. CONEXIONES 8
4. PLANOS Y COTAS 8
5. PUERTO RS-485 MODBUS RTU 9
6. PROTOCOLO MODBUS RTU 10
6.1. Entradas/Salidas digitales (COILS)(OXXFF) 10
6.1.1 Sensores remotos 10
6.1.2 Médulo actuador 10
6.2. Entradas digitales (INPUTS)(1XXFF) 11
6.2.1 Sensores remotos 11
6.2.2 Médulo actuador 11
6.3. Registro de lectura (INPUT REGISTER)(3XXFF) 12
6.3.1 Sensores remotos 12
6.3.2 Médulo actuador 13
7. PROTOCOLO MODBUS TCP/IP 15
8. ANEXOS 17
9. CARACTERISTICAS TECNICAS 21
DECLARACION UE DE CONFORMIDAD 22




v

fidegas

ADVERTENCIAS

A Leer el manual de usuario cuidadosamente antes de la puesta en funcionamiento o servicio.

e Durante la obra de construccidn, acondicionamiento o mantenimiento de las instalaciones, el médulo
debe protegerse de modo que se evite que sufra dafios resultantes de los trabajos tales como soldaduras
o de pinturas y deben instalarse lo mas tarde posible. Si ya se ha instalado el médulo, se debe proteger
mediante un envoltorio hermético durante toda la duracién de las obras sefialdandose claramente que no
esta operativo.

e El médulo debe estar protegido contra las vibraciones, contra los riesgos de impactos mecanicos y la
exposicion directa a los rayos solares.

e No sumergir el médulo en agua u otro liquido bajo ningtin concepto.

e Téngase en cuenta que la falta de observancia de estas precauciones basicas puede llevar a un
funcionamiento incorrecto del equipo, no siendo responsabilidad del fabricante.

¢ Una mala conexion puede resultar en una averia tanto en el médulo como en los equipos asociados.

GARANTIA

¢ Lagarantia por dos (2) afios es otorgada por C.A.E., S.L. fabricante de FIDEGAS® frente a cualquier defecto
de fabricacidn desde la adquisicion del equipo y dejara de ser efectiva si este equipo no se instala, utiliza
y mantiene respetando las indicaciones contempladas en el Manual de Usuario.

¢ Esta garantia quedarad invalidada en los casos en los que se comprobara que:

a) El equipo ha sido reparado, manipulado indebidamente o se le hayan agregado accesorios ajenos
al mismo, habiendo intervenido personas ajenas a nuestro Servicio Técnico Autorizado.

b) Haya sufrido algtin golpe o desperfecto.

c) El nimero de serie/fabricaciéon haya sido alterado o manipulado y no coincida con nuestros
registros.

e C.A.E., S.L. fabricante de FIDEGAS® no se hace responsable de los dafios que se pudieran ocasionar como
consecuencia de un uso incorrecto del equipo.

e Se han hecho todos los esfuerzos necesarios para asegurar la exactitud de la informacién proporcionada
en este documento. Sin embargo, C.A.E., S.L. fabricante de FIDEGAS® se reserva el derecho de efectuar
mejoras o introducir modificaciones en este equipo sin previo aviso.

¢ La no observancia de estas advertencias anula automaticamente esta garantia, siendo todos los gastos
por cuenta del usuario.
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CONTROL DE CALIDAD

Iso Este producto se ha disefiado, fabricado y comercializado bajo la honestidad de la
postventa, controlado dentro de un Sistema de Gestion de Calidad certificado segun la

90072015 Morma IS0 9001:2015y auditado por AENOR.

MARCADO
MODULO ETHERNET C€
MC-ETH-MB Firmware 1.0
Tension: 12-24 Vdc Consumo: 1,5 W @
N2 Serie: CCCC AAMM XXXX
Fabricado por C.A.E.,S.L. Ef
www.fidegas.com [—
PRODUCTOS COMPATIBLES

e Sensores S/3-IR con médulo RS-485

e Sensores S/3 Gases Combustibles con médulo RS-485
e Sensores S/3y S/2 Gases Téxicos con mddulo RS-485
e Sensores S/10 Gases Toxicos con mddulo RS-485

¢ Telecontrol SMS-01

e Mddulo de control MC-CPU

e Moddulo Actuador MC-ACT

e Software: MC-CONFIG y MB-CONFIG
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1. GENERALIDADES

El MC-ETH-MB es un médulo de comunicaciones que actiia como servidor Modbus TCP/IP apto para carril
DIN que permite conectar hasta 15 dispositivos FIDEGAS® con la finalidad de monitorizar la informacion
accesible y actuar sobre cada uno de ellos en base a las peticiones del controlador.

Dispone de tres puertos de comunicacion:
e Serial Master: Puerto RS-485 maestro de donde “cuelgan” los dispositivos FIDEGAS®.
e Modbus RTU: Puerto RS-485 esclavo del protocolo Modbus RTU.
e Ethernet: Puerto servidor Modbus TCP/IP con un conector RJ-45.

2. FUNCIONAMIENTO

Con la alimentacion del modulo, el led verde PWR se activa de manera constante indicando que el médulo
se encuentra alimentado. Al mismo tiempo, se encenderan el led ambar MB y el led dmbar ETH, durante
unos 5 segundos de calentamiento.

Tras este periodo de calentamiento, el led MB se enciende cada vez que recibe alguna peticion de un
maestro y el led ETH en verde de forma constante y en ambar con cada peticidn de un cliente Modbus
TCP/IP.

El refresco de la informacién de los dispositivos se indica mediante el encendido de mas o menos duracién,
dependiendo del nimero de dispositivos, del led rojo SL.

2.1 Pulsador de funciones

Una pulsacién, indicada con la activacion de los leds MB y SL, de mas de 3 segundos hace que el médulo
vuelva a coger la configuracién Modbus del switch S1.
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2.2 Indicaciones

000000000

+ Vdc - |+Vdc-| B A | | RJ1 || RJO | |

MCETH ~ °

h 5@
MODULO ETHERNET

ETHERNET MODULE //fé‘ 43 ‘

fidegas FUNC.

| +Vdc- |+Vdc-| AsBs |J=_| |sw1| |PZ| | P1 | |
OCOO0O0O0O00O | OCOOOOOOOO

MODO PWR ETH MB SL
Calentamiento ON OFF
Funcionamiento normal ON * o ON*
Pulsador activo ON ON
Direccién Modbus RTU = 0 ON ON
Bus iniciado ON

*Cada vez que haya comunicacién en el puerto correspondiente.
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3. CONEXIONES

En la parte superior del médulo hay dos conectores de alimentacién, un conector para las sefiales Ay B del
puerto Modbus RTU esclavo y un conector RJ-45 para Modbus TCP/IP.

000000000 | ||

+ Vdc - +Vdc-| B A | | RI1 ” RJO | |
e O fHQ
IMC-ETH ~ -
m
+: Borne positivo de alimentacion. RJO: Conector del puerto Modbus TCP/IP.

-: Borne negativo de alimentacion.
B: Conector B del bus RS-485 Modbus RTU.
A: Conector A del bus RS-485 Modbus RTU.

En la parte inferior del médulo hay dos conectores de alimentacidn, un conector para las sefiales Ay B del
puerto Modbus RTU maestro y un conector de tierra, todo ello, para la conexidon de los esclavos.

< DN
et % fg ««@
fidegas FUNC.

+Vdc - |+Vdc-| AsBs |Jr_| |sw1| |pz| | P1 | |
000000000 | OCOOOOOOOO

+: Borne positivo de salida en tension. SW1: Pulsador para el reseteo del médulo interno
-: Borne negativo de salida en tension. encargado de la comunicacién Modbus.

As: Conector A del bus de los esclavos . P1 y P2: Conectores para la programacion del
Bs: Conector B del bus de los esclavos. médulo.

1 : Borne para el conexionado a tierra del
mallado del cable.

4. PLANOS Y COTAS
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5. PUERTO RS-485 Modbus RTU

Para modificar los parametros de comunicacién el médulo dispone de dos switches de configuracion a
los que se accede quitando la tapa.Para quitar la tapa introducir el destornillador plano en las flechas
sefialadas en la imagen.

Posicion de los switches en la placa electrénica:

Rea (0}
|ooooooooo [ t || m@ m;gw@
[T oa] o || 0O LEDV.
mO  mO LEn @
- ['Ye) 00 ass
Mc ETH ©0o I%:] LEDS@
= s ‘2 - e
(€3
"o ge L
52}
v v [ wo [ LI el [ml [ ||
[ ©000000HO [ 000000000 | 1
Switch 2 Switch 1

1. Configuracion de la comunicacion MODBUS RTU (ver Tabla 1 en Anexos)
La comunicacién MODBUS RTU es configurable en parte a través de hardware con el Switch 1. Los siguientes
pardmetros NO son configurables:
¢ Data format: 8 bit.

e Control de flujo: Ninguno.

2. Asignacion de Direccidn (ver Tabla 2 en Anexos)

En una misma instalacion MODBUS RTU, se pueden colocar hasta 80 médulos MC-ETH V1. A cada uno
se le debe asignar una direccion Unica de 1 a 80 a través del switch 1 antes de su conexion tal y como se
muestra en la Tabla 2 (Ver Anexos).

Por defecto, todos los selectores del switch 1 estdn en la posicion 0; esto significa que el mdédulo tendra la
siguiente configuracién:

e Stop Bit: 1 bit.

e Paridad: Par.

e Baud rate: 19200 Baud (bit/seg.)

e Direccion: 0.

La configuracion del médulo se debe realizar antes de su conexion. Si el médulo es conectado y puesto
en marcha con la direccion 0, no sera detectado por el maestro del bus, y no se podra establecer
comunicacion con él. Este estado se sefializa con el parpadeo del led MB una vez acaba el calentamiento.
En esta situacion, asignar una direccidn y realizar una pulsacidn para que vuelva a leer la direccion.

3. Configuracion de Hardware (ver Tabla 3 en Anexos)

Ademds, segun la configuracion de la instalacion MODBUS en la que se instale el mddulo, hara falta
activar tanto resistencias de Pull-up y Pull-down como Resistencia de final de linea. Para seleccionar la
configuracién deseada a través del Switch 2.
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6. PROTOCOLO MODBUS RTU

Los elementos de lectura/escritura de MODBUS usados por el médulo estan divididos en 3 tipos diferentes:

- 0: Entradas/Salidas Digitales (Coils)
- 1: Entradas Digitales (Inputs)
- 3: Registros de Lectura (Input Registers)

El médulo MC-ETH V1 esté preparado para gestionar hasta 15 dispositivos FIDEGAS®, distinguiendo entre
2 tipos, sensores remotos y mdédulos actuadores.

Estos dispositivos conectados al mddulo, crean otro BUS independiente del MODBUS y se comunican
mediante protocolo propietario “A través del puerto Serial Master”. Se debe asignar una direccién Unica de
1 a 15 a cada dispositivo esclavo antes de conectarlo.

De tal forma, la informacion se divide de la siguiente manera, YXXFF donde:
e Y:Tipo de elemento: 0,103
e XX: Numero del dispositivo FIDEGAS® (1-15)
e FF: Funcion

Los elementos MODBUS pueden variar segun el tipo de dispositivo.

6.1 Entradas/Salidas Digitales (COILS) (OXXFF)

Si bien los Coils pueden utilizarse tanto para activar salidas como para indicar el estado de entradas
digitales, en este caso se utilizaran Unicamente para actuar sobre el esclavo.

Tras activar un Coil, este se desactivard automaticamente después de 1 segundo, indicando que el esclavo
ha realizado la accidn requerida; si no es asi, el Coil se mantendra activo permanentemente indicando la
existencia de algun problema.

6.1.1 Sensores Remotos

Coil 0 0XX01 Booleano Memory Test Solicita al esclavo que realize un Test de Memorias

Coil 1 0XX02 Booleano Reset MODBUS Solicita al esclavo todos los datos para refrescar todos los registros
Los Coil 2 a 15 quedan sin uso.

6.1.2 Médulo Actuador

Coil 0 0XX01 Booleano Memory Test Solicita al esclavo que realize un Test de Memorias
Coil 1 0XX02 Booleano Reset MODBUS Solicita al esclavo todos los datos para refrescar todos los registros
Coil 2 0XX03 Booleano Test de Salidas Solicita al esclavo que realice un Test de Salidas

Los Coil 3 a 7 quedan sin uso.

Coil 8 0XX09 Booleano Activar Salida 1 Solicita al esclavo que active la Salida 1
Coil 9 0XX10 Booleano Desactivar Salida1l  Solicita al esclavo que desactive la Salida 1
Coil10 0XX11 Booleano Activar Salida 2 Solicita al esclavo que active la Salida 2
Coil11 0XX12 Booleano Desactivar Salida2  Solicita al esclavo que desactive la Salida 2
Coil 12 0XX13 Booleano Activar Salida 3 Solicita al esclavo que active la Salida 3
Coil 13 0XX14 Booleano Desactivar Salida3  Solicita al esclavo que desactive la Salida 3
Coil 14 0XX15 Booleano Activar Salida 4 Solicita al esclavo que active la Salida 4
Coil 15 0XX16 Booleano Desactivar Salida4  Solicita al esclavo que desactive la Salida 4

10
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6.2 Entradas Digitales (INPUTS) (1XXFF)

Los Inputs son elementos de solo lectura que muestran el estado booleano de los diferentes parametros
que tiene el esclavo.

6.2.1 Sensores Remotos

Input 0 1XX01 Booleano Fallo de 2CI Problema con la comunicacion 12C
Input 1 1XX02 Booleano Fallo de Sensor Sefal del sensor fuera del rango de funcionamiento correcto
Input 2 1XX03 Booleano Fallo de EEPROM Problema de escritura/lectura de la memoria Eeprom
Input 3 1XX04 BelkEns Fallo de Flash z}'gsgt?ma de funcionamiento no corresponde con el programa de
Input 4 1XX05 Booleano Fallo RAM Célula de memoria corrompida
Input 5 1XX06 BelEns Fallo Ve gssz:gﬂadrsiglrirt\ge:;?g(gpodel microcontrolador fuera del rango de
Input 6 1XX07 Booleano Fallo de programa Problema en el flujo de ajecucidn del programa
Input 7 1XX08 Booleano Fallo de CPU Problema en la base de tiempos del micro controlador
Input 8 1XX09 Booleano LP Indica la configuracion de la Salida LP (1=NC, 0=NA)
Input 9 1XX10 Booleano Sobre rango Concentracion de gas mayor al Fondo de escala

N Indica si la Salida 4-20mA esta deshabilitada. Estara deshabilitada
Input 10 1XX11 Booleano DQSE?Z%II;EACIOH ;L:T?Rdo el esclavo esté en Modo Ajuste o en Stand By indicando
Input 11 1XX12 Booleano Simulacién Indica que el esclavo estd en Modo Simulacion
Input 12 1XX13 Booleano Averia Indica el estado del bit asociado a la Averia
Input 13 1XX14 Booleano Alarma Indica el estado del bit asociado a la alarma
Input 14 1XX15 Booleano Sobre rango Indica el estado del bit asociado a Sobre rango

6.2.2 Moédulo Actuador

Input 0 1XX01 Booleano Modo Hgiccgnef!gmu?adcci’éi? (f)lir;\lcg?rr;aarlr;iento el

Input 1 1XX02 BealkEns Fallo de Vin é—\‘l)i;:]:&gacién del mddulo fuera de rango de funcionamiento

Input 2 1XX03 Booleano Fallo de EEPROM Problema de escritura/lectura de la memoria Eeprom

Input 3 1XX04 BeslEEs Fallo de Flash I;;oagjljsrpea de funcionamiento no corresponde con el programa

Input 4 1XX05 Booleano Fallo RAM Célula de memoria corrompida

Input 5 1XX06 BealkEns Fallo Ve Iﬁgzggﬂaﬁigu?geggsggpodel microcontrolador fuera del rango de

Input 6 1XX07 Booleano Fallo de programa Problema en el flujo de ajecucién del programa

Input 7 1XX08 Booleano Enclavamiento Indica si las salidas son enclavados o no (1=Enclavadas, 0=No
enclavadas)

Input 8 1XX09 Booleano Entrada 1 Indica el estado de la Entrada 1 (1= Cerrado, 0= Abierta)

Input 9 1XX10 Booleano Entrada 2 Indica el estado de la Entrada 2 (1= Cerrado, 0= Abierta)

Input 10 1XX11 Booleano Entrada 3 Indica el estado de la Entrada 3 (1= Cerrado, 0= Abierta)

Input 11 1XX12 Booleano Entrada 4 Indica el estado de la Entrada 4 (1= Cerrado, 0= Abierta)

Input 12 1XX13 Booleano Salida 1 Indica el estado de la Salida 1 (1= Activada, 0= Desactivada)

Input 13 1XX14 Booleano Salida 2 Indica el estado de la Salida 2 (1= Activada, 0= Desactivada)

Input 14 1XX15 Booleano Salida 3 Indica el estado de la Salida 3 (1= Activada, 0= Desactivada)

Input 15 1XX16 Booleano Salida 4 Indica el estado de la Salida 4 (1= Activada, 0= Desactivada)

11
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6.3 Registro de lectura (INPUT REGISTERS) (3XXFF)

Los Input Registers son registros de solo lectura que indican el valor de diferentes variables del esclavo.

Los Input Registers de 0 a 7 son de tipo Integer que ocupa una direccion. Los IR 5, 6 y 7 son dinamicos,
es decir, se actualizan constantemente, pero los demas son estaticos y muestran un valor constante
adquirido al inicio de la comunicacion.

Para actualizar los valores estaticos, activar el Coil Reset MODBUS.

6.3.1 Sensores Remotos

IR0

IR1
IR2
IR3
IR4
IR5

3XX01

3XX02
3XX03
3XX04
3XX05
3XX06

Integer Sensor

Integer Firmware

Integer Address

Integer Fondo de Escala

Integer Alarma

Integer Status
dinamico

Muestra el valor del tipo de Sensor del esclavo codificado de la
siguiente manera:

1.S3-T2 0/25 % v/v 14. S3-T1 H2S (0-500) ppm
2. 53-T1 H2S (0-100) ppm 15. S3-C1

3.53-T1 H2S (0-100) ppm 16. S3-T1 Metanol

4. S3-T1 THT (0-50) mg/m?* 17.$3-T1 SO2 (0-20) ppm

5. S3-T1 NH3 (0-5000) ppm 18. S3-T1 Formaldehido

6. 53-T1 NH3 (0-5000) ppm 19.S3-T

7.53-T1 CO (0-300) ppm 20. S3-IR HC

8.53-T1 CL2 (0-5) ppm 21.S3-T1 NO (0-100) ppm

9. S3-IR CO2 (0-2) % v/v
10. $3-T1 NH3 (0-100) ppm
11. $3-T1 NH3 (0-100) ppm
12. $10-CO (0-300) ppm
13. $10-NO2 (0-30) ppm

Muestra la Versién del Firmware del esclavo
Muestra la Direccidn que tiene asignado el esclavo
Muestra cual es el Fondo de Escala del esclavo
Muestra cual es el Punto de Alarma del esclavo

Muestra cel estado de las Averias del esclavo. Este estado se
indica con el BYTE de Averia donde cada bit tiene el siguiente
significado:
0. Fallo de 12C: Existe algin problema en la comunicacién 12C
1. Fallo de Sensor: La sefial del sensor esta fuera del rango de
funcionamiento correcto
2. Fallo de Eeprom: Existe algun problema de escritura/
lectura de la memoria Eeprom
3. Fallo de Flash: El programa de funcionamiento no
corresponde con el programa de ajuste
4. Fallo de Ram: Existe alguna célula de memoria corrompida
5. Fallo de Vcc: La tensién de alimentacion del
microcontrolador estd fuera del rango de funcionamiento
correcto
6. Fallo del Programa: Existe algin problema en el flujo de
ejecucion del programa
7. Fallo de Cpu: Existe algiin problema en la base de tiempos
del micro controlador

Donde el bit 7 es el mas significativo y el bit 0 el menos
significativo. Ademds, cada bit esta representado como entrada
digital (Inputs 0-7).

En caso de desconexidn, “Status” muestra valor 255.

12
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Muestra el Estado de las Entradas/Salidas Digitales del esclavo.
Este estado se indica con el BYTE de Configuracion donde cada bit
tiene el siguiente significado:

0. Estado LP: La configuracion de la salida LP (1= NC, 0= NA).
1. Sobre Rango: La concentracion de gas es mayor al Fondo
de Escala.

2. Deshabilitacion 4-20mA: La salida 4-20mA esta
deshabilitada.

3. Modo Simulacién: El dispositivo estd en modo Simulacion.

4. Salida Averia: El estado de la Salida Digital asociada a la
Averia.

5. Estado Alarma: El estado de |a Salida Digital asociada a la
Alarma.

6. Estado Sobre Rango: El estado de la Salida Digital asociada
al Sobre Rango.

7. Sin Uso.

Donde el bit 7 es el mas significativo y el bit 0 el menos
significativo. Ademds, cada bit esta representado como entrada
digital (Inputs 8-14).

Muestra el valor en digital (0-1023) de la Sefial del Sensor medida
por el esclavo

Los Input Registers de 20 a 27 son de tipo Float, por lo que ocupan dos direcciones. Los IR 26 y 27 son

estaticos, mientras que todos los demas son dindmicos.

IR 20
IR 21

IR 22
IR 23

IR 24
IR 25

IR 26
IR 27

3XX21
3XX22

3XX23
3XX24

3XX25
3XX26

3XX27
3XX28

Float
dindmico

Float
dindmico
Float
dindmico

Float

6.3.2 Mddulo Actuador

IR0

IR1

IR2
IR5

3XX01

3XX02

3XX03
3XX06

Integer

Integer

Integer

Integer
dinamico

Muestra el valor de la Temperatura medida por el esclavo
Muestra el valor de la Tension de Alimentacién del
microcontrolador medida por el esclavo

Muestra el valor de la Concentracion de Gas medida por el
esclavo. En caso de desconexion, “Concentracion” muestra el
valor -100

Muestra el valor de la Concentracién de Gas Patrén de Ajuste
asignado en el esclavo

Muestra el valor del tipo de Dispositivo del esclavo codificado de la
siguiente manera: 100. MC-ACT.

Muestra la Versién del Firmware del esclavo
Muestra la Direccién que tiene asignado al esclavo

Muestra el estado de las Averias del esclavo. Este estado se
indica con el BYTE de Averia donde cada bit tiene el siguiente
significado:

0. Modo: Indica el modo de funcionamiento del médulo
(1= Configuracién, 1= Normal)

1. Fallo de Vin: Alimentacion del médulo fuera del rango de
funcionamiento correcto

2. Fallo de Eeprom: Existe algun problema de escritura/
lectura de la memoria Eeprom

3. Fallo de Flash: El programa de funcionamiento no
corresponde con el programa de ajuste

4. Fallo de Ram: Existe alguna célula de memoria corrompida
5. Fallo de Vcc: La tension de alimentacién del
microcontrolador estd fuera del rango de funcionamiento
correcto

13
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6. Fallo del Programa: Existe algun problema en el
flujo de ejecucion del programa

7. Enclavamiento: Indica si las salidas son
enclavados o no

(1= Enclavadas, 0= No enclavadas)

Donde el bit 7 es el mas significativo y el bit 0 el menos
significativo. Ademas, cada bit estd representado como
entrada digital (Inputs 0-7).

En caso de desconexion, “Status” muestra valor 255.

e Los Input Registers de 20 a 27 son de tipo Float, por lo que ocupan dos direcciones. Los IR 26 y 27 son
estdticos, mientras que todos los demds son dinamicos.

:: ig gig dirf:;ra\:co Temperatura Muestra el valor de la Temperatura medida por el esclavo

IR 24 3XX25 Float Muestra el valor de la Tension de Alimentacion del médulo
s medida por el esclavo. En caso de desconexion, “Vin“ muestra

IR25 3XX26 el valor -100

14
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7. PROTOCOLO MODBUS TCP/IP

Para el protocolo MODBUS TCP/IP se respetan todos los registros tal cual se explican en el apartado 6 del
protocolo Modbus RTU.

Por el contrario, hay que tener en cuenta que la direccién asignada al médulo mediante el switch S1 NO
afecta al nimero de identificacion de la parte Modbus TCP/IP, para la cual, este dato siempre serd 1.

El médulo admite la conexion de hasta 4 clientes Modbus TCP/IP.

Como cambiar direccidn IP por defecto

El médulo MC-ETH se configura en fabrica con la direccién IP 192.168.0.76. Para cambiar esta direccidn se
utiliza la herramienta “Unigate Scan Tool”.

1. Descargar el software “Unigate Scan Tool”:

https://www.deutschmann.de/downloads/Software/Tools/netscan/Setup_
UNIGATESCAN_1.5.0.exe

2. Conectar el médulo a la red informatica mediante el conector RJO.
3. Ejecutar el programa.
4. En el campo “Adapter IP” seleccionar la IP del PC que se esta utilizando.

@ ' UNIGATE-Scan - O X
MAC-Address IP-Address Netmask Gatewayaddress  Device Type Software R...
Adapter IF Selected MAC-Adr. IP-Address Netmask Gateway-Address
00-00-00-00-00-00 000.000.000.000 255.255.000.000 | |000.000.000.000
Blink: Gk permanent Close

5. Meter el médulo en modo configuracidon: para hacerlo hay que cortocircuitar los dos pines del
conector P2 (por ejemplo, mediante un pulsador o un jumper) y resetear el médulo con el pulsador

SW1. El led ETH parpadea.
6. En el software pulsar “Scan” y esperar a que aparezca el médulo en la lista.
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@ UNIGATE-Scan — O *
MAC-Address IP-Address Netmask Gatewayaddress  Device Type Software R...
00-14-11-DE-52-15 192.168.0.75 255..255.255.0 0.0.0.0 Fast Ethernet (Script IC) V5.0,

Adapter IF Selected MAC-Adr. IP-Address efma Gateway-Address

192.168.0.25 | |00-14-11-DE-52-15 192.168.0.75  |[255.255.255.0 | [0.0.0.0
Scan Blink Set permanent Close
1.5.0 Reading OK

En caso de haber mas de un médulo conectado en la misma red, pulsar el botén “Blink” para identificar con
el que se quiere interactuar. En modo configuracion, el led ETH estd parpadeando en verde continuamente

y al seleccionarlo y pulsar “Blink”, el led ETH comenzara a parpadear mas lentamente durante unos 5
segundos, permitiendo asi su identificacién.

7. Enelcampo “Ip-Address”, introducir la direccién IP deseada. En el ejemplo, 192.168.0.75.
8. Seleccionar lalinea del médulo y cuando se ilumine, pulsar “Set”. El mensaje indicard si los parametros

se han configurado correctamente o no.

1.5.0 Setting IP-Address OK / setting netmask OK / setting gateway-ip-address OK
1

L AT

9. Aparecera un mensaje indicando que es necesario resetear el médulo para aplicar los cambios.

*

Unigatescan

Settings are valid after UMIGATE restart !

Nota: es posible modificar la direccion IP de forma temporal, se mantendra mientras el médulo esté
encendido y cogera el valor anterior tras un reset de alimentacion, o de forma permanente, mantendra la

direccion IP alin después de un reset. Esta seleccidn se realiza con la casilla “permanent”.
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8. ANEXOS

Tabla 1: Configuracion MODBUS RTU (switch S1)

Para la configuracion de la comunicacion MODBUS, se emplean los sectores del switch de configuracion 1,
2, 3y 4 donde se identifican de la siguiente manera:

1. STOP: Determina el nimero de bits de STOP.

2. PARIDAD: Determina si se usa o no el bit de paridad y si se usa, si es par o impar.

3. BAUDO: Primer selector para la configuracion de la velocidad de transmisidn (Bauds).
4. BAUD1: Segundo selector para la configuracion de la velocidad de transmision (Bauds).

2 bits
transmision

1 bit impar

Seleccionando 0 en el bit de Stop (independientemente de la posicion de los sectores 2, 3y 4) se entra en
la configuracién por defecto: Bit Stop 1; Paridad PAR y velocidad 19200 Baud.

Bit Stop; Paridad PAR; 19200 Baud 0

9600 Baud
31250 Baud

57600 Baud

Bit Stop 1; SIN PARIDAD -
Bit Stop 2; SIN PARIDAD
= II

Tabla 2: Configuracion Direccion MODBUS RTU (switch S1)

Para la configuracion de la comunicacion MODBUS, se emplean los sectores del switch de configuracion 5,
6, 7 y 8 donde se identifican de la siguiente manera:

5. ADDO: Primer selector para la configuracion de la direccion.

6. ADD1: Segundo selector para la configuracion de la direccion.

7. ADD2: Tercer selector para la configuracion de la direccion.

8. ADD3: Cuarto selector para la configuracién de la direccién.
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Ejemplo de Configuracion MODBUS RTU

Asi queda el switch de configuracidn para un mdédulo con la direccién 61 en una instalacién que funciona
con un bit de STOP, con paridad PAR y una velocidad de transmision de 19200 bit/s.

2 6 7 8

- o~ o
o« a a a
= a a a
& < < <

+
II stop -
II BAUD1 &

Tabla 3: Configuraciéon hardware MODBUS RTU (switch S2)
Para la activacion de las resistencias Pull-Up y Pull-  Para la activacién de la Resistencia de linea, en el

Down en el RS-485 Modbus RTU se deben situar en  caso en el que el dispositivo esté en un extremo del
ON los selectores 1y 4. bus, se debe situar en ON los selectores 2 y 3.

a10n Aunl

Ejemplos de conexion

Ejemplo de conexién de varios médulos MC-ETH-MB a través del puerto RS-485 como esclavos MODBUS
RTU:

MAESTRO A
MODBUS 1 B

Ioooo $o000 || | Iooooooooo || |
e o a] o e [ ] k| o || -
- mO w0 8 mO  mO
MB ETH - 5 MB ETH -
Q Lol | I Q «0
MEE "o <@ g || M "o <@
D fidegas. AN, 5 fidegas. AN,
v | vae- | sese | L] bl T T = | ] v | vae- | sese | 1| bl Tl T = | ]
| 000000000 | 000000000 \ 000000000 | 000000000 ‘
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Ejemplo de conexién de un médulo MC-ETH-MB con un software a través del puerto RS-485.

000000000 || 11
[ o en] sl e ]
mO @O

MC- ETH
w0
T
fidegas. A,

e |

v |1 f [=] | = |

000000000 | 000000000 |

Ejemplo de conexion de varios médulos MC-ETH-MB.

—
|—=—|"I

v

fidegas

000000000 |
[ o] on ] [ o | = |
wmO w0
- w0
MODULO ETHERNET *0
ETHERNET MODULE & ce .
MODBUS TCP/IP CLIENT fidea3 e MODBUS TCP/IP CLIENT
v [ovae | mos [ L] ol Tl T e T ]
@ 000000000 | 000000000 | @
|
000000000 | | 000000000 || |
[ v on ] [ o= ] [ [ or ] o > [
wmO  mO mQO  mO
ML eRET ° M&eyga.mfﬁ"ﬂ °
ce fg ce
hdeg% FUNC Fidegas FUNC.

v [ovec | mene [ 1]

DI

ooooooooo‘ooooooooo|

v v | o [ 1]

Pl [ | = |

ooooooooo‘ooooooooo|

A Las conexiones RS-485 y Ethernet se pueden usar de forma simulténea.
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9. CARACTERISTICAS TECNICAS

Tension de Alimentacion

v

fidegas

12 a 24 Vdc

Consumo

1,5W

Protocolo de comunicacién

Modbus RTU, Modbus TCP/IP

Temperatura de
funcionamiento

-40a50°C

C CCC: Cddigo de producto
AAM M : Afio y Mes de fabricacion

N2 serie

XXX X : Numero de fabricado
Dimensiones 90 x 106 x 58 mm
Peso 200 gr
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fidegas DECLARACION UE DE CONFORMIDAD

FABRICANTE: Comercial de Aplicaciones Electrénicas S.L.
DIRECCION:  Paseo Ubarburu 12 - 20014 San Sebastian - Espafia
DESCRIPCION DEL PRODUCTO:

Médulo de Comunicaciones ETHERNET Ref. MC-ETH-MB:

El producto arriba mencionado es declarado, bajo nuestra exclusiva responsabilidad, conforme a las disposiciones de las siguientes directivas:

1. Directiva 2014/35/UE Materiél eléctrico destinado a utilizarse con determinados limites de tension (Baja Tensién) y por la que se deroga la
Directiva 2006/95/CE (DOCE 29/03/2014) - Serie L,n® 96/357).

2. Directiva 2014/30/UE Compatibilidad electromagnética y por la que se deroga la Directiva 2004/108/CE (DOCE 29/03/2014 - Serie L, n2
96/357).

Esta conformidad es asumida en referencia a las siguientes normas armonizadas:

e EN 60335-1:2012 Household and similar electrical appliences. Safety. Part 1: General requirements.
Seguridad de los aparatos electrodomésticos y andlogos. Parte 1: Requisitos generales.

e EN 61000-6-1:2007 Electromagnetic compatibility (EMC) -- Part 6-1: Generic standards - Immunity for residential, commercial and light-
industrial enviroments (IEC 61000-6-1:2005).

Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 6-1: Normas genéricas. Inmunidad en entornos residenciales, comerciales y de industria ligera.
(IEC 61000-6-1:2005).

e EN 61000-6-4:2007+A1:2011 Electromagnetic compatibility (EMC) -- Part 6-4: Generic standards - Emission standard for industrial
enviroments (IEC 61000-6-4:2006).

Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 6-4: Normas genéricas en entornos  industriales,(IEC 61000-6-4:2006).

En San Sebastén a:

JULIO BOUZAS FUENTETAJA
GERENTE
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Respetuosos y Solidarios con el Medio Ambiente

Este producto cumple con la Directiva europea 2012/19/UE WEEE, transpuesta a la
legislacion Espafiola a través del RD 110/2015 RAEE (Residuos de Aparatos Eléctricos
y Electrénicos). La Directiva proporciona el marco general véalido en todo el ambito
de la Unidon Europea para la retirada y la reutilizaciéon de los residuos de los aparatos
eléctricos y electrénicos. No tire este producto a la basura al final de su vida util, llévelo
a su distribuidor FIDEGAS® o a los puntos de recogida habilitados por los ayuntamientos.
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